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Hinweise zur Sicherheit 2 Inbetriebnahme

tung gekennzeichnet.
untere Motorendlage

Anleitung vor dem Gebrauch des Produktes
durchlesen!

Sicherheits- und Einstellhinweise beachten!

Der Antrieb hat eine positionsgesteuerte Endabschaltung
unten.

1
ﬁ Warnhinweise sind mit diesem Symbol in der Anlei- 2.1 Informationen zu den Endlagen

obere Motorendlage

g Die grundlegenden Sicher- ) )
-_E heitshinweise sind unter Der Antrieb hat eine drehmomentgesteuerte Endabschal-
- (www.warema.de/Sicherheitshinweise) tung oben.
abrufbar.

2.2 Hilfsmittel fiir die Inbetriebnahme

5 1 Programmiertaste
= Qo ECIER
Zielgruppe $ § e™™\ 4 | 2 HOCH-Taste
Die Anleitung richtet sich an den Monteur (Inbetriebnahme) GE, o
und die Elektrofachkraft (Anschlussarbeiten). g E ! -E LS e
) 3
O =
Zuléssige Tatigkeiten o<
o
Zulassig sind nur Tatigkeiten an dem Produkt, die in die- 1 blau
ser Anleitung beschrieben sind. Es dirfen keinerlei sons- 2
tige Veranderungen ohne schriftliche Genehmigung von = 2 braun
WAREMA vorgenommen werden. 'g'_ o
K E 3 schwarz
. . < .
BestimmungsgemaBe Verwendung E 1 @ griin-gelb
Der Antrieb ist ausschlieBlich flir den Betrieb nachfolgender
Produkte bestimmt.
. ) Optional:
» Wintergarten-Markise W6, W8
» Wintergarten-Markise W10, W20 1 Funktionstasten
» Wintergarten-Markise W9, W19 EN 2  Bedientasten
» Terrassendach T2 @ 9
1]
» Pergola-Markise P40 = =
&
2 -
EZ
E ¢
S <
<)
o
o
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2.3 Motorendlagen einstellen

INFO
Die Endlagen sind im Auslieferungszustand nicht eingestellt und kdnnen direkt programmiert werden.

Bereits eingestellte Endlagen sind vor dem erneuten Einstellen zu I6schen (siehe Kapitel 2.5/Seite 5).

untere
Endlage

® cEacER

TIEF-Taste/HOCH-Taste drlicken.

Antrieb auf unteren Anschlag fahren, bis Antrieb
selbstandig stoppt.

Endlagen einstellen

obere
Endlage

@ ==oxEr

1]

HOCH-Taste/TIEF-Taste drlicken.

Antrieb auf oberen Anschlag fahren, bis Antrieb
selbstandig stoppt.

Endlagen sind eingestellt.
Nachster Schritt ist "Probefahrt".
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24 Probefahrt
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HOCH-Taste driicken. Antrieb stoppt in oberer Endlage.
Probefahrt ist abgeschlossen.
N&chster Schritt ist entweder "Endlagen I16schen”, wenn Endla-

gen nicht korrekt angefahren werden oder "Antrieb anschlieBen".

25 Motorendlagen I6schen (RESET)

-]
c T
Qo S
_C —_
@ c
e} o u
c T =
o T 10s
o i
? Programmiertaste fiir 10 Sek. driicken. Antrieb winkt zweimal.
L

Endlagen sind geldscht.
Nachster Schritt ist "Endlagen einstellen”.

Q

2018190 [Rev. 1 - de]/2019-08-01 Seite 5| 12



3 Antriebsbeschreibung

3.1 Antriebstyp

Der Antrieb ist flir 230 V/50 Hz ausgelegt und verfligt tiber
eine elektronische Endabschaltung. Die Einstellung der
Endlagen wird mittels Programmierkabel vorgenommen.

3.2 Funktion des Antriebs

Automatische Drehrichtungszuordnung

Die Drehrichtung des Antriebs wird erst nach Beendigung
des Vorgangs "Endlagen einstellen" festgelegt. Die Tasten-
belegung der Drehrichtung ist von der Einbauseite des An-
triebs abhangig. Fahrt der Antrieb nach dem Driicken ei-
ner Fahrtaste ™ nicht in die gewlinschte Richtung, so muss
die andere Taste verwendet werden. Nach Beendigung des
Vorgangs "Endlagen einstellen” wird die Drehrichtung auto-
matisch angepasst.

Endlagen Status Indikator (ESI)

Der Antrieb signalisiert durch einen kurzen Stopp in der
Fahrbewegung, dass in der gewahlten Fahrtrichtung noch
keine Endlage eingelernt ist.

Intelligentes Endlagenmanagement (untere und obere
Endlage auf Drehmoment)

Nach der dritten Fahrt gegen den Systemanschlag in der
oberen Endlage wird die SchlieBkraft angepasst.

Ab der dritten Fahrt in die untere Endlage stoppt der Antrieb
bereits ca. 10 mm vor dem unteren Drehmomentanschlag.

Thermoschutz

Die eingesetzten Antriebe sind nicht fiir Dauerbetrieb geeig-
net. Der integrierte Thermoschutz schaltet den Antrieb nach
ca. 4 Minuten ab. Nach ca. 10 bis 15 Minuten ist der Antrieb
wieder betriebsbereit.

Tuchlangenausgleich

Der Antrieb legt immer die erstmals eingestellte Wegstrecke
zurlick. Deshalb ist bei Tuchlangung kein Nachstellen der
Endlagen notwendig.

Tuchentlastung

Der Antrieb fahrt in der oberen Endlage ein kurzes Stiick
in die Gegenrichtung, um die Tuchspannung zu verringern
und somit das Tuch zu schonen.
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Reagible Blockiererkennung

Tritt eine mechanische Blockierung des Produktes auf,
stoppt der Antrieb die Fahrbewegung und fahrt anschlie-
Bend kurz in Gegenrichtung, um die Blockierung freizuge-
ben. Wahrend der Fahrbewegung in eine Richtung versucht
der Antrieb eine Blockade an der gleichen Stelle (z. B.
Stuhl) bis zu 3-mal zu Uberfahren. Tritt die Blockade an im-
mer unterschiedlichen Stellen (z. B. Windbdée) auf, versucht
der Antrieb noch ofter diese Stelle zu Uberfahren, bevor er
stehen bleibt.
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4 Demontage/Montage Mithehmer

INFO
Nur zutreffend fir Antriebe mit einem Nenndrehmoment von 8 Nm bis 20 Nm.
Mit Demontagewerkzeug (Art.-Nr. 2020967):
-
o Mit Demontagewerkzeug Verrastung zusam- Mitnehmer vom Motor abziehen.
g mendriicken und Mithehmer Uber Verrastung
5 schieben.
qE_) Mit Spitzzange:
. a
(0]
IS
[
= -—)
=
Mit Spitzzange Verrastung zusammendricken
und Mitnehmer Uber Verrastung schieben.
-
=
o
= "Klack"
Mitnehmer aufschieben. Verrastung muss hérbar einrasten.
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5 Anschlussplan

Produkt und Leitungen vor dem Anschluss spannungsfrei schalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

5.1 Bauseitiger Anschluss mit Steckverbinder

bauseitiger Anschluss bauseitiger Anschluss mit Kupplung (STAK 3)

Leitung (empfohlen HO5RR-F 4 G 0,75
sw Typ WAREMA)

braun (TIEF-Befehl)

schwarz (HOCH-Befehl)

blau (Neutralleiter)

Ny
/ﬂ

@-nww

griin-gelb (Schutzleiter)

5.2 Motoranschluss mit Steckverbinder

INFO
Standard: Steckverbinder an Motorleitung angeschlossen.

Motoranschluss Motorleitung mit Stecker (STAS 3)

Motorleitung (HO5RR-F 4 G 0,75 sw
Typ WAREMA)

braun (TIEF)

schwarz (HOCH)

o
—

3

2

1 blau (Neutralleiter)

@ griin-gelb (Schutzleiter)

6 Technische Daten
WM20/17 WM30/17 WM40/17 WM50/17
REA REA REA REA
Nenndrehmoment [Nm] 20 30 40 50
Abtriebsdrehzahl [U/min] 17
Netzspannung 230 V/50 Hz
Stromaufnahme [A] 0,75 0,9 1,15 1,4
Leistungsaufnahme [W] 160 205 260 315
Schutzart IP 44
Schutzklasse |
Kurzzeitbetrieb (S2) 4 Min.
Endschalterbereich 64
[Umdrehungen]
INFO

Detailliertere technische Daten kénnen bei WAREMA angefordert werden.
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7 Mogliche Fehler

Storung: Antrieb féahrt nicht

Ursache

| Hinweis

| Behebung

Es liegt keine Spannung an.

Sicherung tberprifen.
oder

Fahrkabel/Programmierkabel anschlie-
Ben und Produkt bedienen.

Thermoschutz des Antriebs ist aktiv.

10 bis 20 Minuten warten, bis der An-
trieb abgekunhlt ist.

Anschluss fehlerhaft.

Alle Klemmstellen (Abzweigdosen,
Steckverbinder etc.) Uberprifen.

Klemmbelegung gemaB WAREMA An-
schluss anpassen.

Motorleitung ist beschéadigt.

| Antrieb tauschen.

Steckverbindung ist fehlerhaft.

| Bauseitigen Stecker Gberprifen.

Stérung: Antrieb fahrt in falsche Richtung

Ursache

| Hinweis

| Behebung

Anschluss fehlerhaft.

Alle Klemmstellen (Abzweigdosen,
Steckverbinder etc.) Uberprifen.

Klemmbelegung gemaB WAREMA An-
schluss anpassen.

Beim Endlagen einlernen wurde zu-
erst oben gegen Anschlag gefahren.

Antriebsfunktion: automatische Dreh-
richtungszuordnung (siehe Seite 6)

‘ Endlagen neu einstellen (Seite 4).

Stérung: Antrieb stoppt kurz vor Erreichen der oberen Endlage

Ursache

| Hinweis

| Behebung

Mechanik Tragerprofil ist schwergén-
gig, deshalb schaltet der Antrieb ab.

Endlage wird zu frih erkannt.

Wellenlagerung/Einlaufbereich tber-
prufen.

Storung: Antrieb bestatigt RESET nicht mit zweimaligem Winken

Ursache

| Hinweis

| Behebung

Vorgang RESET wurde falsch oder
zu kurz durchgefiihrt.

Nach kurzer Pause (mind. 3 sec.)
den Vorgang RESET wiederholen
(Seite 5) .

Anschluss fehlerhaft.

Alle Klemmstellen (Abzweigdosen,
Steckverbinder etc.) Uberprifen.

Klemmbelegung gemaB WAREMA An-
schluss anpassen.
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Mogliche Fehler

Motorendlage in der gewlinschten Antriebsfunktion: Endlagen Status In- | Motorendlagen einlernen (Seite 4).
Richtung noch nicht eingelernt. dikator (siehe Seite 6)

Motorendlagen sind falsch eingestellt.| | Endlagen neu einstellen (Seite 5).

Veranderungen am Produkt wahrend | Diese sind dem Stand der Technik ent-| Endlagen neu einstellen (Seite 5).
des Lebenszyklus. sprechende Veranderungen.

Wahrend der Fahrbewegung in die
obere Endlage bestand eine erhéhte
Windlast.

Sinkt die Windlast, fahrt das Produkt
bei erneutem Fahrbefehl wieder in die
eingestellte Endlage.

Antrieb wurde beim Endlagen ein- Ausfallprofil 200 mm vor den Anschlag
stellen aus zu kurzer Distanz auf An- fahren.
schlag gefahren.

Fahrbewegung in die Endlage (An-
schlag) ohne Zwischenstopp durchfih-
ren.
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8 Konformitatserklarung

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4

BECKER

D - 35764 Sinn
- Original -
EU-Konformitatserklarung
Dokument Nr./ Monat . Jahr:  K018/12.17
Hiermit erklaren wir, dass die nachstehende Produktserie
Produktbezeichnung: Rohrmotor
Typenbezeichnung: MM.., P.., RM.,, RP.., RT..,, R..,, WM.., WT.., XZM.., ZM..
Motorbezeichnung: ..5/16.., ..9/16.., ..8/17.., ..12/11.., ..12/17.., ..20/11.., ..20/17..,

..30M17.., ..40/17.., ..50/17.., ..T0/17.., ..100/11..

Ausflihrung: C, M, PS, R, REA, SR, L, IMP, SMI, ROW, KB(5...10),
Version (1...9), Ver2, V2, +

ab Seriennummer: 175000001

den einschlagigen Bestimmungen folgender Richtlinien entspricht:

Richtlinie 2006/42/EG (MD)
Richtlinie 2014/30/EU (EMC)
Richtlinie 2011/65/EU (RoHS)

Aullerdem wurden die Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU gemal
Anhang | Nr.1.5.1 der Richtlinie 2006/42/EG eingehalten.

Angewandte Normen:

EN 60335-1:2014
EN 60335-2-97:2015

EN 61000-6-1:2007
EN 61000-6-3:2011

EN 14202:2004

Bevollméchtigter fiir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4, D - 35764 Sinn

Diese Konformitatserklarung wurde ausgestelit:

\\____ -
7/ g
Sinn, 08.12.2017 v
Ort, Datum Dipl.-Ing. Dieter Fuchs, Geschaftsleitung

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den genannten Richtlinien, beinhaltet jedoch keine
Zusicherung von Eigenschaften.

Die Sicherheitshinweise der mitgelieferten Produktdokumentation sind zu beachten!
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